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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH - WYMAGANIA OGOLNE

1. CZESC OGOLNA

1.1. Inwestor
Gmina Dobre

1.2. Adres inwestycji
dz. nr 228/4 i 231/1 &lkowo, Gmina Bdkowo

1.3. Przedmiot i zakres rob6t budowlanych
Klasyfikacja robot wg Wspolnego Stownika Zamowié (CPV).

* 45112723-9 Roboty w zakresie ksztaltowania plazabaw

* 45233200-1 Roboty w zakresiezngych nawierzchni

» 37535200-9 Wyposenie placéw zabaw

» 45112710-5 Roboty w zakresie ksztaltowania tereriélonych

Zakres robot na podstawie projektu zagospodarovdmigki nr 228/4 i 231/1 &lkowo, Gmina Dobre oraz
(Wykaz robot budowlanych wedtug ,Wspdlnego Stownfiamowiei”)

1.4. Informacja o terenie budowy

1.4.1. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy, w terminie okrdonym w dokumentach umowy przel@Wykonawcy teren budowy, przeia
dziennik budowy oraz 1 egz. dokumentacji projektaviiekomplet Specyfikacji Technicznej.

1.4.2. Dokumentacja projektowa

Przekazana dokumentacja projektowa zawiera opigs¢cpraficzy, Dokumentacja projektowa,
Specyfikacja Techniczna, przedmiar oraz dodatkdelaumenty przekazane Wykonawcy przez Inspektora
nadzoru stanowi zahczniki do umowy, a wymagania wyszczegodlnione w dtyojednym z nich &
obowigzujace dla Wykonawcy tak, jakby zawarte byly w catekaimentacji.

W przypadku rozbinosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obpwe kolejnd¢ ich
waznaosci wymieniona w ,,0gdélnych warunkach umowy”.

Wykonawca nie mge wykorzystywa bigddéw lub opuszcze w dokumentach do umowy, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotilnspektora nadzoru, ktory dokona odpowiednich mmia
poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiabjgniby¢ zgodne z przedmiarem , dokumenacj
projektowg i Specyfikacy Techniczg.

W przypadku, gdy dostarczane materiaty lub wykonaolkoty nie kda zgodne z dokumentag]
projektowg lub Specyfikagi Techniczg i majg wplyw na niezadowalagg jakos¢ elementu budowli,
to takie materialy zostarzasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykomgonownie na koszt
wykonawcy.

1.4.3. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowkany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienien@alizacji zamdwienia
az do zakdczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywad tymczasowe ueglzenia zabezpieczgie, w tym:
ogrodzenia, pecze, wszelkie innérodki niezlzdne do ochrony robét, wygody spotecgeid innych. Koszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegaloty| zaptacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
umowry.

1.4.4. Sposbb zabezpieczenia intereséw 0sbb trzecich

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji i uradzen zlokalizowanych na terenie budowy. Wykonawca
zapewni wtaciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyhinstalacji w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaldéjikonawca bezzwiocznie powiadomi Inspektora
nadzoru i zainteresowanychykownikdw oraz bdzie z nimi wspotpracowat, dostarcgajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawedze odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchnimtieurzadzea podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamaviizggo.

1.4.5. Warunki ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowrek zna i stosow& w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy date
ochronysrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykonywania rob6t wytkaeniowych Wykonawcachizie:




- utrzymyw& teren budowy zgodnie z przepisami i normami dzfggmi ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oragldie unik& uszkodzé lub
uciazliwosci dla os6b lub wiasrioi spotecznej, a wynikagych ze skzenia, hatasu lub
innych przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dzialania

Stosujc sk do wymagé, Wykonawca bdzie miat szczegélny wzgdl na:

- lokalizacg baz i drog dojazdowych

1.4.6. Ochrona przeciwpazarowa
Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.
Wykonawca bdzie utrzymywd sprawny sprg przeciwpaarowy, wymagany odpowiednimi przepisami, na
terenie budowy oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne d1l3 skladowane w spos6b zgodny =z odpowiednimi przepisa
i zabezpieczone przed dgseém 0so6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowam@rem wywotanym jako rezultat
realizacji rob6t albo przez personel wykonawcy.

1.4.7. Warunki bezpieczaistwa pracy
Podczas realizacji robdét wykonawcaedhie przestrzega przepiséw dotycrych bezpieczsstwa
i higieny pracy. W szczegoéldao wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowraz nie spetnigcych odpowiednich wymogow
sanitarnych. Wykonawca zapewni ¢dzie utrzymywat wszelkie ugelzenia zabezpieczmje, socjalne oraz
sprzt i odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie. Uensi, ze
wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
sg uwzgkdnione w cenie umowne;j.

1.4.8. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za ochrenrobdt i za wszelkie materiaty i wdzenia udywane
do rob6t od daty rozpoeeia do daty odbioru ostatecznego.

1.4.9. Ogrodzenie terenu
Ogrodzenie terenu — nale zabezpieczyteren budowy przed odgtem 0so6b trzecich.

1.4.10. Zabezpieczenie chodnikéw i jezdni

Wszystkie prace prowadzonedg w obrbie dzialki stanowgcej wlasné¢ Inwestora.

Wykonawca zobowizany jest znawszystkie przepisy wydane przez organy adminigtmanstwowej i
samoradowej, ktére g w jakikolwiek sposéb zwizane z robotami i dalzie w petlni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych praw, przepiséw i wytycznyctiqzas prowadzenia robot.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WELA SCIWO SCI WYROBOW BUDOWLANYCH
2.1. Zrodta uzyskania materiatéw do elementoéw konstrukeyjiych i wykonczeniowych

Wykonawca przedstawi Inspektorowi nadzoru inforraadotyczce, zamawiania lub wydobywania
materiatéw i odpowiednie aprobaty technicznedwindectwa badalaboratoryjnych .

Pozostate materiaty budowlane oraz zamontowanmegly placu zabaw okilene w projekcie
powinny spetnia wymagania jakéciowe okrglone Polskimi Normami, aprobatami technicznymi,
o ktérych mowa w Szczegbtowych Specyfikacjach Tadnych (SST).

2.2. Pozyskiwanie masowych materiatow pochodzenia miejswego

Humus i nadktad zdje z terenu ukopOwella wywiezione w miejsce wskazane przez Zamayeego i
uzyte ponownie do zagospodarowania.

2.3. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakéciowym

Materialy nie odpowiadace wymaganiom jak@iowym zostam przez Wykonawg wywiezione
Z terenu budowy, dulz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzomidyK rodzaj robot,
w ktérym znajduyj sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykeaamykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nie przyjciem i nie zaptaceniem.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane nadferido czasu gdy ¢ola one potrzebne
do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszcmenichowaly swaj jakosé i whasciwosé do robot
i byty dostpne do kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materiatGabzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru.



2.5. Wariantowe stosowanie materiatdw

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewilumazliwosé zastosowania ehych rodzajow
materiatébw do wykonywania poszczegolnych elememgivot Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o
zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju mateidjlorany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezeno
by¢ p&niej zamieniany bez zgody Inspektora nadzoru.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowkany do aywania jedynie takiego spyii, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jaké¢ wykonywanych robét. Spez uzywany do robot powinien léyzgodny z ofegt Wykonawcy
i powinien odpowiadapod wzgédem typow i ilégci wskazaniom zawartym w SST, programie zapewnienia
jakosci lub projekcie organizacji robot, zaakceptowarpnrez Inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnd¢ sprztu bedzie gwarantowaprzeprowadzenie roboét, zgodnie z zasadamistkmgmi
w dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniach Iiképea nadzoru w terminie przewidzianym unipw

Sprzt bedacy wiasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma By utrzymywany
w dobrym stanie i gotowai do pracy. Bdzie spetniat normy ochronyyodowiska i przepisy dotygeze jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dadwitoéw potwierdzagych dopuszczenie spin
do wytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidumozliwo$é wariantowego iycia Sprztu przy
wykonywanych robotach, wykonawca powiadomi Inspektpadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska
jego akceptaej przed uyciem sprztu. Wybrany spret, po akceptacji Inspektora nadzoru, niezedoy¢
pézniej zmieniany bez jego zgody.

4. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

4.1. Ogdlne wymagania dotycgce transportu

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takighodkow transportu, ktére nie wplyn
niekorzystnie na jaké wykonywanych robét i whkxiwosci przewaonych materiatléw. Liczbd&rodkow
transportu bdzie zapewnia prowadzenie robét zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora nadzotarminie przewidzianym w umowie.

4.2. Wymagania dotycace przewozu po drogach publicznych

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydgo spetnig wymagania dotyce przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych giebi na osie i innych parametréow techniczny8hodki
transportu nie odpowiadgje warunkom dopuszczalnych ob@n na osie mog by¢ dopuszczone przez
wihasciwy zarad drogi pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnegytkowanych odcinkoéw dréog na
koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedamu budowy.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragdtdnie z umow oraz za jak&t zastosowanych
materiatow i wykonywanych robdt, za ich zgodéa dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ,
poleceniami Inspektora nadzoru. Wykonawca ponogiondedzialnd¢ za peha obstug geodezyjn przy
wykonywaniu wszystkich elementéw robét oltomych w dokumentacji projektowej lub przekazanyeh
pismie przez Inspektora nadzoru. Ngosttwa jakiegokolwiek ldu spowodowanego przez Wykonawc
w wytyczeniu i wykonywaniu robét zostanesli wymagéa tego ledzie Inspektor nadzoru, poprawione przez
Wykonawe na wiasny koszt.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementoWwot kzda
oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentawiowy, dokumentacji projektowej i w SST,
a take w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyee realizacji robot ¢ilg wykonywane przez Wykonawaie p&niej
niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod zbgowstrzymania robot. Skutki finansowe z tytutu
wstrzymania robot w takiej sytuaciji ponosi Wykonawc

6. OPIS DZIALAN ZWIAZANYCH Z KONTROL A, BADANIAMI ORAZ ODBIOREM

WYROBOW | ROBOT BUDOWLANYCH

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok jakosci robét i stosowanych materiatéw.

Wykonawca bdzie przeprowadza pomiary i badania materialtbw oraz robdt zestmtliwoscig
zapewniajca stwierdzenie,ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymidekumentacji
projektowej i SST.



Minimalne wymagania co do zakresu badach czstotliwosci s3 okreslone w SST. W przypadku, gdy
nie zostaty one tam oldlene, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontfjeit konieczny, aby zapewni
wykonanie rob6t zgodnie z umagw

Inspektor nadzoru ddzie przekazywé& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnigciach dotycacych, sprztu, zaopatrzenia, pracy personeluzelie niedocggnigcia te lgdg
tak powane, Inspektor nadzoru natychmiast wstrzyma pradepisci Wykonawe do robdt po usurciu
nieprawidtowdgci.

Wszystkie koszty zwgzane z przestojem ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone wytznie w razie powztia podejrzenia o ztej
jakosci wbudowanych materiatow zgodnie z wymaganiamimnow przypadku, gdy normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowmzna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

6.3. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakéci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniorst @o dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materiatéw ztodta ich wytwarzania. Do umbwienia jemu kontroli
zapewniona ¢dzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wakay i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systekontroli rob6t prowadzonego przez Wykongwc
bedzie ocenia zgodnad¢ materiatdw i robdt z wymaganiami SST na podstamyinikow bada dostarczonych
przez Wykonawe.

Inspektor nadzoru nmie pobiera probki materiatbw | prowadéi badania niezaimie
od Wykonawcy, na swoj koszt. zidi wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne,
to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zlecizaieznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych
lub dodatkowych bada albo oprze siwytacznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgédmoateriatow i
robot z dokumentagjprojektows i SST. W takim przypadku, catkowite koszty powtgrh lub dodatkowych
bada i pobierania probek poniesione zogtanzez Wykonawe

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru nie dopyci¢ do wycia tylko te wyroby i materiaty, ktére:

1. Posiadaj certyfikat na znak bezpiearwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddé
z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmjch
oraz wigciwych przepisow i informacji o ich istnieniu zgadrz rozporadzeniem MSW i A z
1998 r. (Dz. U. 99/98),

2. Posiadaj deklarac zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
* Polslg Normg lub
» aprobag techniczm, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowioRolskiej

Normy, jezeli nie g objete certyfikacy okreslong w pkt. 1 i ktére spetnigjwymogi SST.

3. Znajdup sie w wykazie wyrobow, o ktérym mowa w rozpadzeniu MSW i A z 1998 r. (Dz.
U. 98/99).

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty wymagane przez SST, #da ich partia
dostarczona do robotthzie posiadate dokumenty, okéajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetmigych wymaga beda odrzucone.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot, zgodnie z wokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaieniu Inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmnigj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru ledg wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdbrobo6t podanych w kosztorysie ofertowym lub
gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obgeku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostam poprawione wg ustate Inspektora nadzoru na spiie. Obmiar gotowych rob6t ebzie
przeprowadzony z estoscig wymagan do celu  miesicznej ptatnéci na rzecz  Wykonawcy
lub w innym czasie ok&&onym w umowie.



7.2. Zasady okrelania ilosci rob6t i materiatow
Zasady okréania ilosci robo6t podanegsw odpowiednich specyfikacjach technicznych, prziedpe robot
wykonanym jako kalkulacja indywidualna na podstavk®&R -6w oraz KNNR -O6w, ktoregsuzywane dla
petniejszego wyjgnienia w jaki sposob natg wykona zamdéwienie.
Jednostki obmiaru powinny zgodnie z jednostkamegd&nymi w przedmiarze kosztorysowym.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robgigtrvaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez Wykonagvclezeli urzzdzenia te lub spez
wymagaj bada atestujcych, to Wykonawcaduzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowe dola przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym
okresie trwania robot.

8. OPIS SPOSOBU ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym odbiorom:

a) odbiorowi robét zanikacych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu (koowemu),

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robdt zanikaj acych i ulegapcych zakryciu

Odbior robét zanikacych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej ocenie j&iovykonywanych robot
oraz ilcsci tych robat, ktére w dalszym procesie realizatgigry zakryciu.

Odbidr robdét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogrgos¢pu rob6t. Odbioru tego dokonuje Inspektor
nadzoru.

Gotowa¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza wykonawca wpisem doemtka budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora nadzordbi®@ kedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie
pézniej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym
fakcie Inspektora nadzoru.

Jakaé¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstadd&umentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomia
w konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robot
dokonuje sj dla zakresu robot okilenego w dokumentach umownych wg zasad jak przyioogk
ostatecznym rob6t. Odbioru robét dokonuje Inspeksatzoru.

8.4. Odbiér ostateczny (kaicowy)

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robo6t

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeigstpgo wykonania rob6t w odniesieniu
do zakresu (iléci) oraz jakdci.

Calkowite zakaczenie rob6t oraz gotowé® do odbioru ostatecznegoedrie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy.

Odbio6r ostateczny robot napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru Zakenia robot i przygcia dokumentow, o ktérych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzomurez Zamawigfego w obecriei Inspektora
nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbiegap roboty dokona ich oceny jalciowe] na podstawie
przedi@onych dokumentow, ocenie wizualnej oraz zgédnavykonania robot z dokumentacprojektowy
i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt, komisja zapogikaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie
odbioréw robot zanikgpych i ulegajcych zakryciu oraz odbioréw eiowych, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniggych i robét poprawkowych.

W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robo6t aakowych lub robdt uzupemigych
w poszczegolnych elementach konstrukcyjnych i wiglzeniowych, komisja przerwie swoje czyskoio
i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.



W przypadku stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoélnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej ndektacy projektows i SST z uwzgidnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu, kf@amceni pomniejszgnvartasé
wykonywanych rob6t w stosunku do wymagazyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego (kicowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatego robot, spogdzony wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowénasgpujace dokumenty:

1. Dokumentagj powykonawca, tj. dokumentag budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi
w toku wykonania rob6t oraz geodezyjnymi pomiaramivykonawczymi,

2. Szczegdétowe specyfikacje techniczne (podst. z dekuéw umowy i ew. uzupetnigge lub zam),

3. Ustalenia technologiczne,

4, Deklaracje zgodriei lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow, certyfikaty
na znak bezpiecastwa zgodnie z SST i programem zabezpieczenidggakeZJ),

5. Geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg rob6t i sieci uzbrojenia terenu,

6. Kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejgintaryzaciji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego ngeldogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu gk®daweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.

Wszystkie zargdzone przez komisj roboty poprawkowe Iub uzupeliae kedg zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawi@ggo.

Termin wykonania rob. popraw. i rob. uzupelgigjch wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidotrawizanych z usugciem wad, ktére ujawai
sie w okresie gwarancyjnym gkojmi.

Odbioér pogwarancyjny duizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4. "Odbiér ostateczny robot".

9. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT

9.1. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

9.1.1. Koszt wybudowania objazdéw/przejazdow i organizacjruchu obejmuje:

a) opracowanie oraz uzgodnienie z Inspektorami nadzasdpowiedzialnymi instytucjami projektu

organizacji ruchu na czas trwania budowy,

b) ustawienie tymczasowego oznakowania zgodnie z wginiagni bezpieczestwa ruchu,

C) przygotowanie terenu,

9.1.2. Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizacjiruchu obejmuje:

a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowa pionowych,

poziomych, barier wiatet,

b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

¢) wykonanie dokumentacji organizacji budowy

9.1.3. Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

9.2.4. Koszt budowy, utrzymania i likwidacji objazddw, przejazddéw i organizacji ruchu ponosi

Zamawiajacy.

10. PODSTAWA DO WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

dokumentacja techniczna ,Budowa Otwartej Strefy Aktywno sci (OSA) w m. Badkowo”

- normy
- aprobaty techniczne
- inne dokumenty i ustalenia techniczne



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Do projektu zagospodarowania terenu dotycgcego wykonania ,Budowy
Otwartej Strefy Aktywno $ci (OSA) w m. Badkowo”

.  SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA SST-01
DOTYCZ ACA PRZYGOTOWANIA TERENU POD BUDOW E -CPV
45100000-8

A.ROBOTY ZIEMNE | ROZBIORKOWE

1.1. Przedmiot

Przedmiotem S.T. § wymagania dotycace wykonania i odbioru robét ziemnych w gruntach IV
kategorii iich zasypania. S.T. stanowi dokument@mocniczy przy realizacji i odbiorze.

1.2. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t ziemnych dajggezh
budowy placu zabaw z materiatow bezpiecznych petamowo —gumowych na podbudowie z kruszyw.

Zakres robot obejmuje: :

-zdjecie humusu do gbokdsci 15 cm i zigenie na odklad do ponownego wykorzystania w miejscu
wskazanym przez inwestora ;

Wykonanie koryta o gbokasci 27 cm;

-Wywo6z ziemi samochodami samowytadowczymi na odk&gtio 15 km;

-Wyprofilowanie i zagszczenie podta pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni placu rgba

- warstw odgczapca z pisku ptukanego gr.15 cm;

-Podbudowa z kruszywa tamanego fr.4-30 mm- warstwaa o grubgci po zagszczeniu 22 cm ;
-Podbudowa z kruszywa tamanego - kligug fr.0,05-5 mm- warstwa gorna o gr&bigpo zagszczeniu 5 cm;
-Rowki po tawy o wymiarach 20x20 cm pod oliae w naktadach przy wykonaniu koryta;

1.3. Materialty

Grunt pochodacy z wykopu. Podziat gruntow na kategorie pod wagm trudnéci ich odspajania okétaja
przecetne wartdci gestasci objetosciowej gruntdéw i materiatdw w stanie naturalnym Ddiaulchnienie po
odspojeniu.

-podsypka z kruszyw tamanych gr.15 cm

-podsypka cementowo- piaskowa

1.4. Sprat

Do wykonywania rob6t mma stosowasprzt dowolny lub wykona recznie:

Sprzt musi gwarantowauzyskanie wymagajakasciowych i by zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.
Sprzt powinien by zgodny z ustaleniami OST — 00

1.5. Transport

Dowolny

1.6. Ogolne warunki techniczne wykonania robot

Roboty ziemne powinny I8y prowadzone na podstawie projektu, d&lapcego potaenie obiektu
budowlanego. Jeli teren, na ktérym wykonywane soboty ziemne powinien I8y zabezpieczony przed
dostpem o0s6b trzecich. Przed rozpedem wykonywania robét ziemnych w beZpsdnim gsiedztwie
sieci, takich jak: elektroenergetyczne, gazowe, ekiminunikacyjne, cieptlownicze, wodegowe
i kanalizacyjne, kierownik budowy jest zobazany do okréenia bezpiecznej odledioi, w jakiej mog bye¢
one wykonywane od istniggej sieci i sposobu wykonania tych robot.

Bezpieczy odlegta¢ kierownik budowy ustala w porozumieniu z wdava jednostly, w ktorej zarzdzie lub
uzytkowaniu znajduyj sic te instalacje.

Miejsca tych robdt naly oznakowd napisami ostrzegawczymi i ogrodziPodczas wykonywania robot
ziemnych w razie przypadkowego odkrycia lub narnigzenstalacji niezwlocznie przerywaesprac



i ustala z wtaciwg jednostly zaradzapca dany instalacy dalszy sposéb wykonywania robotzde podczas
wykonywania robot ziemnych zostandkryte przedmioty trudne do identyfikacji, przeey st dalsze prace
i zawiadamiajc osolg nadzorujca roboty ziemne.
W czasie wykonywania robot ziemnych miejsca nielgEzme nalgy ogrodzé i umiescic napisy
ostrzegawcze. Prowadzenie robot ziemnych w pokistalacji podziemnych, a tak gkbienie wykopdow
poszukiwawczych powinny odbywai¢ recznie.
W przypadku wykonywania robo6t ziemnych spiezn zmechanizowanym niedopuszczalne jest podczas
wykonywania robot ziemnych:
1)wlgczanie mechanizmu obrotu maszyny roboczej w trakapeiniania naczynia roboczego gruntem,
2) przebywanie os6b w zagu dziatania naczynia roboczego maszyny roboczej,
3) przemieszczanie maszyny roboczej po pochylenpazékraczajcych dopuszczalny stogieokrelony w
jej dokumentaciji techniczno-ruchowej,
4) wykonywanie tych robo6t pod czynnymi napowietnamyliniami energetycznymi w odlegioi mniejszej
niz okreslaja to odgbne przepisy,
5) przebywanie 0s6b w kabinie pojazdu do transpestkopanego gruntu, w czasie zatadunku jego skrayni
przypadku, gdy kabina pojazdu nie zostata konsyijoike wzmocniona.
Podstawowymi dokumentami normatywnymi reggdyjmi wykonywanie i odbior robot ziemnych oraz prac
im towarzysacych :

* PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymiagagolne.

*  PN-B-10736:1999 Roboty ziemne. Wykopy otwarte aleeprodéw wodoeigowych i

kanalizacyjnych.

*  PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemhganagania i badania.
Dokumentacja techniczna
Roboty ziemne oraz inne roboty przygotowawcze iaiaysace wedtug normy PN-B-06050 powinny dy
wykonywane wedtug projektu robét ziemnych.
Odstpstwo od tego wymogu odnosesio przypadku niewielkich obiektéw, dla ktérych otfp ziemne mog
by¢ bezpiecznie wykonane na podstawie projektu budwyga. Dla tego rodzaju obiektow tma nie
sporadza projektu robot ziemnych.
Roboty ziemne powinny ldywykonywane na podstawie ngatiigcych dokumentow:

e dziennik budowy;

» protokot odbioru robét egciowych i kaacowych;

e zgodnie z przedmiarem
Oczyszczenie i przygotowanie terenu pod budaw
Oczyszczenie i przygotowanie terenu do wykonanigbdtro ziemnych powinno My wykonane
na podstawie projektu, po dokladnym rozpoznaniwmiggicych na terenie i instalacji i wdzen
oraz rd@linnosci i powinno obejmowa
-zabezpieczenie, likwidagjlub usungcie z terenu budowy wdzeir ( zbednych ogrodzé, stupow, studni,
drendw, przewodow rurowych, kabli i innych);
- usunkcie (przesadzenie lufziecie i wykarczowanie pni) lub zabezpieczenie przedkadzeniem drzew i
krzewow; jeeli projekt nie przewiduje inaczej, karczowanie pifizew powinno b§ dokonane na
powierzchni odpowiadagej obrysowi zewgtrznemu obiektu.
- usungcie wierzchniej warstwy gleby (humus) nalewykona na powierzchni odpowiadgjej obrysowi
zewretrznemu konstrukcji lub budowli ziemnej, pakszonemu o okoto 0,5 m do 1,0 m z:#lej strony;
przewidziana do pdniejszego wykorzystania;
-ziemie urodzajm nalezy przewigé¢ na wyznaczone p[rzez Zamavgieggo miejsce .
-w przypadku natrafienia podczas prac na nieprzaesiet przedmioty, materialy lub wdzenia nalgy
zastosowasic do wymaga zawartych w normie PN-B-06050:1968 oraz w innyctepisach;
-jezeli potazenie przewodow, kabli, drendw, oznagzganic terenu oraz innych adzen lub przeszkod nie
moze by¢ ustalone przed rozpogzem robdt, to naley je rozpozna w trakcie robot.

Okolicznosci nieprzewidziane w robotach ziemnych
Jezeli w trakcie prowadzenia rob6t ziemnych wykonawegotyka na nie opisane w dokumentacji obiekty
podziemne lub materiaty takie jak:
* urzadzenia i przewody infrastruktury instalacyjnej: wothgowej, kanalizacyjnej, cieplnej, gazowej,
elektrycznej, telekomunikacyjnej itd.;



e kanaly, dreny;

* resztki konstrukciji;

* materiaty nadace s¢ do dalszego zytku (ztaza kamienia naturalnegewiru, piasku) roboty nale

przerwa do czasu uzgodnienia sposobu dalszegeposiania.

Jezeli w wykonywanym wykopie na poziomie posadowiefigndamentu znajduje gigrunt o nénosci
mniejszej od przewidzianej w projekcie lub gruntamo nawodniony, roboty ziemne nafeprzerwa do
momentu ustalenia sposobu dalszegogpastania.
Urabialnosé¢ gruntow
Podczas wykonywania prac ziemnych grunt i inne enly stosowane w tych pracach magnieni& swoje
cechy fizyczne, w szczegolém dotyczy to zmiany gstaici objgtosciowe.
Przedziat przyrostu procentowego gbfci gruntu w rezultacie jego spulchnienia podczaspaghnia oraz
kategoryzagj gruntéw uwzgidniajgcag specyfile i stopier trudndgci urabiania w zleu zawarto w normie PN-
B-06050:1999
Dane dotyczce przyrostu objosci dla raznych rodzajéw gruntdw i innych materialdw stosowamy
w robotach ziemnych po ich urobieniu zamieszczonstaty rownie w zestawieniu podstawowych
parametrow fizycznych gruntéw w normie PN-B-0603®9
Ogodlne zasady wykonywania wykopdw i ukopow
Metoda wykonywania wykopow powinna dgiobrana do zakresu rob6t, rodzaju, rozmiaréw
i gtebokasci wykopdw, uksztattowania terenu, rodzaju grumazqposiadanego sgte mechanicznego.
Wykopy mog by¢ obudowane, nie obudowane, ze skarpami lub ze askarmpbudowane
w dolnej czsci.
Zasady zabezpieczania wykopdéw i ukopéw
W przypadku wykopow o gbokasci do 0,80 m taki pas terenu sma zabezpiecZytylko po jednej stronie.
Wymiary wykopow i nienaruszalnosé struktury gruntu w dnie wykopu
Wymiary wykopow powinny b§ dostosowane do:
- wymiaréw nawierzchni utwardzonych naniesionycpnejekcie zagospodarowania terenu
Warunki techniczne wykonania rob6t ziemnych zadania
- Wykopy naley wykona jako wykopy otwarte nie obudowane. Metody wykomanbbot (gcznie lub
mechanicznie) powinny ldydostosowane do gbokasci wykopu, ustale instytucji uzgadniajcych oraz
posiadanego spgii mechanicznego.
-W rejonie istniegcego budynku roboty ziemne najavykonywa sposobemecznym.
-Ziemie z wykopow w ilgci przewidzianej do ponownego wykorzystania (zasygopow)
nalezy sktadowa wzdtuz wykopu lub na skladowiskach tymczasowych zaie od zagospodarowania terenu.
-Nadmiar wydobytego gruntu z wykopu, ktory nie leegiyty do zasypania, powinien byvywieziony przez
Wykonawe na odlegté¢ > 1 km .
-Wymagania dotycce zagszczenia i odwodnienia wykopdw:
1) Zag:szczenie gruntu w zasypanych wykopach powinno ggeivymagania dotycce
wartasci wskanika zagszczenia (Is) 0,97-1,0.
2) W czasie robot ziemnych najeuwzgkdni¢c ewentualny wplyw kolejnii i sposobu
odspajania gruntéw oraz termindw wykonywania innyabot na spetnienie wymafjadotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppst rob6t ziemnych.Zrodta wody, odstorie przy
wykonywaniu wykopéw, nale/ uja¢ w rowy lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigledprowadzt poza
teren rob6t ziemnych.
3)W przypadku natrafienia na przedmioty o charaderzabytkowym Ilub archeologicznym, najle
niezwtocznie wstrzymaprace i zawiadonilnspektora oraz Nadzor Autorski.
-zasypanie (podsypka, wylewka) wykopow z ubijaniganrstwami 15-20 cm.
1.7. Kontrola jakosci
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolawamgodndci z wymaganiami oki&onymi
w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji pidvej.
W czasie kontroli szczeg@uwag: nalezy zwrdcié na:
a) sprawdzenie obszaru egbkasci wykopu,
b) zapewnienie stateczéw scian wykopow,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robgoiich zakéczeniu,
d) zagszczenie zasypanego wykopu.
e) na bieaco naley kontrolow& zasypk oraz stopi# jej zagszczenia
(warstwami 15-20 cm).



1.8. Jednostka obmiaru

Zgodnie z przedmiarem (m3) wykopu, jego zasypaniddty pomochicze, zycie podsypek
1.9. Odbior robot

Roboty odbiera Inspektor na podstawie zapiséw werdiku budowy i odbiorow egZciowych,
ze sprawdzeniem koordynacji robot.

1.10. Podstawa ptatnéci

(m3) — po odbiorze robot

1.11. Przepisy zwjzane

PN-68/B-06250 Roboty ziemne budowlane, wymagania

w zakresie wykonania i badania przy odbiorze.

PN-74/B-02480 Grunty budowane. Podzial, nazwy,

symbole, okréenia.

B.ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. Wstep

Budowa Otwartej Strefy Aktywrigi o powierzchni 212 in

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyce wykonania i odbioru robdt
zwigzanych z wytyczeniem punktéw wysadkoowych projektowanej budowy boiska integracyjnegaz
wszystkich pozostatych osi i punkéw, zarobwno w fdajak i w profilu, niezkdnych do wykonania rob6t
towarzysacych, zgodnie z projektem i wskazaniami Inspekt@dzoru.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokunprametargowy i przy zlecaniu realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1 S.T.-00 ,&Z ogodlna” jako zacznik do umowy roboty budowlanednce
przedmiotem niniejszego zaméwienia

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycprowadzenia robét zwtanych z wytyczeniem
sytuacyjnym i wysok&ciowym potazenia placu zabaw i obejmuje:

a) przygotowanie robot i ich oznakowanie,

b) dostarczenie wszystkich potrzebnych materiatlépritu,

C) wytyczenie sytuacyjne i wysokdowe niezlgdnych do nalgytego wykonania cakei robo6t zgodnie
z projektem i wskazaniami Inspektora nadzoru,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) stabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrdoh przed zniszczeniem, oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy ich odszukanie i ewentualne powtdrne odtworzenie

f) odwiezienie sprgu po zakéczonych robotach.

1.4. Okreslenia podstawowe

Punkty gldbwne — poatkowe i kaicowe okrélajace powierzchri boiska.

Pozostate okidenia podane w niniejszej STa szgodne z obowizujacymi odpowiednimi normami
i definicjami podanymi w S.T.-00 ,&%¢ ogdlna”.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robdét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jé&kdch wykonania oraz za zgodiwdb z projektem , ST
i poleceniami Inspektora nadzoru.

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST - 00“€& ogolna”.

2. Materialy

Do utrwalenia punktow gtéwnych na trasie tyczerasety stosowa:

- nalezy stosowa paliki drewniane diugii 0,30 m isrednicy 0,05 —0,08 m.

Paliki ( swiadki ) winny mi€ diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatny. Do oznaczania sytuacyjnego
(pomocniczego) punktdw na istriegj nawierzchni mina wyé tez farby chlorokauczukowej
do poziomego znakowania nawierzchni i bolcow stggwl0 mm.

3. Sprzet

Do odtworzenia trasy i punktéw wysalaiowych naléy stosowa nastpujacy sprzt zatwierdzony przez
Inspektora nadzoru:

— teodolity lub tachometry

— niwelatory,

— dalmierze,



— tyczki, taty, tdmy stalowe.

Sprzt musi gwarantowauzyskanie wymaganej dokladiwd pomiaru. Spret musi by zgodny z ustaleniami
S.T.-00 ,,Czs¢ ogblna”

4. Transport

Srodkiem transportowym dla sgitz i materiatéw jest samochdd dostawczy lub innyagmtujcy
przewaenie sprztu i materiatdw sposob unierriwiajacy ich uszkodzenie. Transport powiniertby
zgodny z ustaleniami ST - 00.

5. Wykonanie robét

5.1. Zasady wykonywania robot

Prace pomiarowe powinny bywykonane zgodnie z obogzujagcymi Instrukcjami Giéwnego Uezlu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).

Prace pomiarowe powinny &y wykonane przez osoby posiagtsd odpowiednie kwalifikacje
i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedziakio za nasfpstwa ewentualnych niezgodiwdo wykonanych prac
z dokumentagj projektowy ze zmianami ST i poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzer czasie
trwania rob6t. Punkty zniszczone wskutek zaniedbaWykonawcy bda odtworzone na jego koszt.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne ddavigtowej realizacji robét nalg do obowizkdw
Wykonawcy.

5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie powierzchni placéw nale wykona w oparciu o dokumentagjprojektows . Dopuszczalne
odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi w stosunku dtikumentacji nie mae by wieksze nk 1 cm,
a rzdne punktéw osi naly wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku do ganych okrélonych
w dokumentacji projektowej ze zmianami.

Do utrwalenia osi trasy w terenie natauzy¢ pali drewnianych lub rur metalowych.

6. Kontrola jakosci robdét.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem terenu placow, chodnikdéw uinkpow
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogdlnych zasad okienych w instrukcjach i wytycznych
Glownego Urzdu Geodezji i Kartografii (GUGIK) z doktadégiami tyczenia podanymi w punkcie 5 oraz w
specyfikacjach opisggych dany asortyment robét.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiarow robét zwizanych z wyznaczeniem placow, dojazdéw i chodnif@st 1 m konturow
urzadzea budowlanych.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obeyagojakichkolwiek dodatkowo wykonanych prac, nie
zaakceptowanych przez inspektora nadzoru

8. Odbior robot

Odbidr robot powinien hyprzeprowadzony zgodnie z wymaganiami ékmeymi w ST -00

Odbioru dokonuje Inspektor nadzoru po sprawdzerawijatowasci wykonania robot i na podstawie szkicow
i dziennikdbw pomiaréw geodezyjnych lub protokotkantroli geodezyjnej, ktore przedktada Wykonawca.
9. Podstawa ptatndci

Ptatng¢ powinna nasgipi¢ zgodnie z S.T.-00 ,,G#¢ ogdlna” na podstawie jednostek obmiarowych wg puink
7, zgodnie z obmiarem, po odbiorze robét zgodmparktem 8.

Cena wykonywanych robot obejmuje:

a) dostarczenie materiatow i sgiz,

b) wyznaczenie punktéw gtdwnych powierzchni i pidnk wysokdaciowych,

c) wykonywanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot zgodnie z dokumentacjprojektovs
Zze zmianami,

d) stabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrdoh przed zniszczeniem i oznakowanie utatgde;
odszukanie i ewentualne odtworzenie

e) odwiezienie spezu po zakdczeniu robat,

f) inwentaryzacja powykonawcza robot.

10. Przepisy zwazane

10.1. Normy.

BN-72/8932—-0Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne.

10.2. Inne materiaty.



Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyavarac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G—3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii (GUGIK),
Warszawa 1979,

Instrukcja techniczna G-2. Wysgkmwa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa p@&iGGiK, 1978,

Instrukcja techniczna G—4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK, 1979,

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjneGBU1983, Wytyczne techniczne G-3.1.

Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983,



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
BUDOWLANYCH
Do projektu zagospodarowania terenu dotycgcego wykonania budowy Otwartej
Strefy Aktywnosci (OSA) w m. Badkowo dz. nr 228/4 i 231/1 Bdkowo.

Szczegobtowa specyfikacja techniczna wykonania i outlou robot.
CPV 37500000-3 Gry i zabawki, wyposeenie parkow zabaw

DOSTAWA | MONTA Z WYPOSAZENIA RUCHOMEGO
Zestawienie materiatéw nieziegdnych do budowy OSA w Bidkowie.

Elementy sitowni plenerowej - uradzenia
Sto6t szachow i chiczyka

Stot do tenisa stotowego

tawka

Smietnik

Stojak na rowery

Nasadzenia

NookrwhE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wyénia i odbioru rob6t gswymagania dotycxe
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z dostawa i morem uradzen przy budowie Otwartej Strefy
Aktywnosci (OSA) w m. Bidkowo”.

1.2. Zakres stosowania

Jako czs¢ Dokumentow Przetargowych Specyfikacje Techniczzezy odczytywd i rozumi€ w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w podpunkcie 1.3.

1.3. Zakres robot oblych

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmujszystkie czynné&ci umazliwiajace i majce na celu
wykonanie montau urzdzen:

- dostawa i montaurzzdzen wyposaenia placu zabaw,

1.4. Okrdlenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacjizyodne z obovgizujagcymi odpowiednimi hormami.

1.5. Ogdélne wymagania dotygze wykonania i montal urzdzen placu zabaw

Catas¢ dostaw nalgy wykona zgodnie z: Dokumentagijprojektovs- projektem placu zabaw, specyfikac)
techniczm wykonania i odbioru pod bezfrednim nadzorem Inspektora Nadzoru. Zgodnie z norinkiN-
EN -1176/1-7 stosowanymi przy budowie, konserwaapksploatacji placéw zabaw. Dostawca goizan
placu zabaw odpowiedzialny jest za jakdch wykonania oraz zgod&® z dokumentagj projektows,
specyfikacy techniczi i poleceniami Inspektora Nadzoru. Zamawigj przekazuje Dostawcy teren pod plac
zabaw, dokumentagijprojektows. Wszelkie zmiany w dokumentacji projektowej powirtny¢ wprowadzone
na pémie i zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca placu zabaw ponosi pebdpowiedzialnéc za:

- Utrzymanie na placu pardku i prawidtowej organizacji robot

- Bezpieczéstwo robot

- Przestrzeganie zasad ochrédnydowiska

- Zabezpieczenie usdzen, materiatéw i sprgu na terenie placu zabaw

2. MATERIALY

2.1. Ogdblne wymagania dotygz materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudawv STWIOR.-00
~Wymagania ogolne”. Wszystkie wdzenia i materiaty stosowane do wykonania placuazalmusz
spetnig wymagania norm PN-EN 1176 i PN-EN 1117, postadertyfikaty, swiadectwa dopuszczenia lub



inne dokumenty$§wiadczce o maliwosci ich stosowania do wykonywania projektowanych atobPrzy
wykonywaniu przedmiotu zamowienia najestosowd materialy i urzdzenia nowe. Wykaz wyrobéw
budowlanych nie magych istotnego wplywu na spetnienie wymagpodstawowych oraz wyrobow
wytwarzanych i stosowanych wedtug uznanych zasastizyi technicznej podaje rozpedzenie MSWiIA

z 24.07.1998r.(Dz. U. Nr 989,p0z.637) Odpowiadajco do jakéci wymogom wyrobow dopuszczonych do
obrotu i stosowania w budownictwie okienym w atr.10- ustawy Prawo Budowlane. Standardaovie ma
obowigzku stosowania materiatow i udzen okreSlonych firm podanych w projekcie (z wagkiem
uzgodnionych instytucjami braowymi lub za ich wyrang zgody). Wszystkie elementy wykonanie z drewna
zabezpieczone impregnatami ekologicznymi poéhieniem. Materialy konstrukcyjne wdzen - stal

o parametrach technicznych olomych dla kadego elementu szczegdtowym opisem w dokumentaciji
projektowej. taczenia wykonane zgub ocynkowanych, pokryte dapka. Powierzchnie drewniane naapye
gtadkie bez ostrych krawlzi. Slizgi zjezdzalni wykonane z blachy nierdzewnej perforowanejlententy
stalowe i inne mocowania wykonane ze stali ocynkmmaa gagco lub nierdzewnej. Liny stalowe wykonane
w oplocie z tworzywa polipropylenowego. Podesty ostki wykonane z ptyty Eko-grip. Stopy wykonane
z blachy nierdzewnej. Daszkiscianki boczne wykonane z ptyt HPL. Fundamenty witoy¢ wykonane

Z betonu B20. Wszystkie materialy i adzenia powinny mieatesty i bg wykonane zgodnie z normami PE-
EN 1176 i PN EN 1177, a zwaku z tym posiada odpowiednie certyfikaty lub deklaracje zgodcio
z Polskimi Normami.

2.2.Wyposaenie placu zabaw.

Wyposaenie placu zabaw w wdzenia zabawowe, tawki, kosze gmieci, zgodnie z dokumentacj
projektowy.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do aywania jedynie takiego spywi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakéé¢ i srodowisko wykonywanych robot. Nagdanie, wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdgajch dopuszczenie sptm do wytkowania zgodnie z jego
przeznaczeniem

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takicdftodkow transportu, ktore nie wplyn
niekorzystnie na jak@ robot i wiaciwosci przewaonych towaréw. Przy ruchu po drogach publicznych
pojazdy musz spetlnid wymagania przepiséw ruchu drogowego tak pod gdagh formalnym jak i
rzeczowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlna zasady wykonywania robot

Technolog¢ i spos6b montas uradzer dostarcza Wykonawca lub Dostawca adizay. Wszystkie roboty
zZwigzane z dostayvurzadzen placu zabaw i ich montam powinny by wykonywane pod nadzorem osoby
uprawnionej, przy zachowaniu aktualnie obgemiacych przepisdw dotygzych bezpieczestwa i higieny
pracy. Roboty powinny dywykonywane zgodnie z wymaganiami polskich przepisdorm i instrukcji. Nie
wymienione w niniejszej specyfikacji jakichkolwielkbowigzujacych aktow prawnych nie zwalnia
Wykonawcy zadania od ich stosowania.

5.2. Zakres wykonywania robot.

5.2.1. Monta urzadzenr placu zabaw:

Montaz urzadzen powinien odbywa sie etapami, z zachowaniem ngstjgcej kolejngci:

- wykonanie fundamentéw pod elementy konstrukcyjrdzen zgodnie z wytycznymi producenta gdzen
naleey wykon& przed przysipieniem do wykonania podbudowy i profilowaniem pudt pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni

- Fundamenty wykonane z betonu klasy C15/20, o wagadnie z wytycznymi producenta i ob@aijgcymi
normami.

- Kotwienie uradzenia: zgodnie z instrukcjami moataurzdzen.

- monta elementéw kotwienia uggdzen nalezy wykonywa rownoczeénie z wykonaniem fundamentow

- do montau pozostatych elementéw konstrukcyjnych aazn nalezy przysgpi¢ po wykonaniu robot
zwigzanych z podbudoypod wierzchrg warstwe nawierzchni.

Bezwzgkdnie zakazuje siwykonywania fundamentéw pod ygdzenia po wbudowaniu ktorejkolwiek z
warstw podbudowy. Nie zachowanie wymaganej kokgjnoobot skutkowad bedzie wykonaniem robot



niezgodnie ze sztakbudowlanm i moze by powodem opadania poziomu nawierzchni lubadre
wzgledem projektowanych gdnych wysokéciowych placu zabaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Kontrola jakdci dostaw i montau bedzie przeprowadzana na bieo przez Inspektora Nadzoru ze
zwrdceniem szczegolnej uwagi na jékonaterialtdw urgdzen placu zabaw oraz prawidtowe wykonanie ich
montau zgodnie z projektem i normami PE-EN 1176/1-7 i-PNl 1177 ze szczeg6lnym uwzdhieniem
doktadndci wykonania

7. OBMIAR ROBOT

llos¢ poszczegodlnych elementow i robdt rmleustalt wedtug rzeczywistych wymiar6w pomierzonych
w naturze po zakazeniu robét. Obmiaru robét naledokona& w obecnéci Inspektora Nadzoru i powinien
by¢ przeprowadzony zgodnie z ob@®gtijacymi zasadami.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Odbior robét powinien giodbye po wykonaniu montal urzdzer. Podstaw do odbioru robot powinny
stanow¢ nastpujace dokumenty:

1. dokumentacja techniczna.

2. dziennik budowy,

3. zawiadczenia o jak&i materiatow i wyrobow dostarczonych na budow

4. protokoty odbioru poszczegdlnych etapdw robaikagacych,

5. protokoty odbioru materiatow i wyrobow.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotye podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrei podano w SST-0 “Wymagania ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania kpl uggzen obejmuje:

-dostarczenie materiatow i spta na stanowisko pracy

-monta urzadzen

-uporzdkowanie i oczyszczenie stanowiska pracy z regriateriatow

10.PRZEPISY ZWI AZANE

10.1 Normy

PN-EN 1176-1 Wyposanie placow zabaw. C&el: Ogolne wymagania bezpieéstwa i metody bada
PN-EN 1176-2 Wyposanie placow zabaw. C&e2: Dodatkowe wymagania bezpieaigiva i metody bada
hustawek.

PN-EN 1176-3 Wypos&nie placow zabaw. C&e3: Dodatkowe wymagania bezpiesgava i metody bada
zjezdzalni.

PN-EN 1176-4 Wyposanie placow zabaw. C&e4: Dodatkowe wymagania bezpieaigiva i metody bada
kolejek linowych.

PN-EN 1176-7 Wyposanie placow zabaw. Wytyczne instalowania, sprawidz&onserwacji i eksploatacji.
PN-EN ISO/IEC 17050-1 Ocena zgodob Deklaracja zgodrsci skladana przez dostawce. &zel:
Wymagania ogéine.



PRZYKLADOWE URZ ADZENIA:
1. Wioslarz

Wymiary urzgdzenia:
diugosc: 1650 - 1880 mm,
szerokosc: 880 mm,
wysokosc: 1920 mm.

Podane wymiary moga réanic sie w zakresis +- 2%.

Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla mlodziezy
i dorostych oraz uzytkownikow powyze] 140 cm wzrostu.

Funkcja urzgdzenia: wzmacnia i rozwija miesnie ramion,
klatki piersiowe]. Korzystnie wphywa na uklad krazeniowy
i oddechowy.

Na pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa. i
Strefy poszczegolnych urzadzen moga na siebie , et

nachodzic_ E %:r_'_ sl

W strefach ochronnych nie powinno byé zadnych

388

inmych urzadzen, elementow architektury typu: L des
drzewo, kosz, fawka itp.

. 154 334
Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. p 508

bl e s paop mlegg

Material: urzadzenie wykonane z wysokie] jakosa stali spawalnicze], dwukrotnie malowane
proszkowo farbami poliestrowymi. Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
Srutowanie 1 cynkowanie. Sruby osloniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety

RAL, w standardzie szaro - zolta.

Elementy konstrukcyjne: gtowna rura konstrukcyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubesc scianki

3,6 mm. Pozostale rury o srednicy 76,1 mm, 42 4 mm. Lozyska kulkowe typu zamknietego.

* Rysunek ma charskter pogladowy. Faktyczny wyglad urzadz=nia moe nisznaceznie odbiegas od Ez\edsl.amnne; wizualzacii.

2. Orbitrek
Wymiary urzadzenia:
diugosc: 1510 mm,
szerckosc: 540 mm,
wysokosE: 1920 mm.

Podane wymiary moggq roznic sie w zakresie +/- 2%,

Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla mlodziezy
1 dorostych oraz uzytkownikow powyze] 140 cm wzrostu.

Funkcja wrzadzenia: wzmacnia miesnie nég | ramion.
Poprawia koordynacje ruchows. Zwieksza wydolnosd
kraZeniowo - oddechows.

Na pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa.

Strefy poszczegdinych urzadzen moga na siebie it
nachodzié. e o =
W strefach ochronnych nie powinno byé zadnych FE=S % <y
innych urzadzen, elementow architektury typu: : i

drzewo, kosz, fawka itp.

Hro

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. i 451 =
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Material: urzadzenie wykonane z wysokie] jakosci stali spawalniczej. Elementy stalowe
zabezpieczone antykorozyjnie poprzez srutowanie, cynkowanie oraz dwukrotne malowanie
proszkowe farbami poliestrowymi. Stopnice z blachy aluminiowej, ryflowanej o grubesci 3 mm.
Sruby osloniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety RAL, w standardzie szaro -

zolta.

Elementy konstrukcyjne: giowna rura konstrukeyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubosc scianki
3,6 mm. Pozostale rury o Srednicy 90 mm, 76 mm, 42,4 mm, 33,7 mm. Lozyska kulkowe typu

zamknietego.

" Rysunek ma charakter pogladowy. Faktyezny wyglad urzadzenia moze nisznacznie odbiegac od presdstawions] wizualizacii.



3. Wyciag gorny

Wymiary urzadzenia:
diugosé: 960 mm,
szerokosc: 750 mm,
wysokosé: 1920 mm.

Podane wymiary moga réénic sie w zakresie +/- 2%.

Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla miodziezy
I dorostych oraz uzytkownikow powyze] 140 cm wzrostu.

Funkcja urzadzenia: wzmacnia i rozwija miesnie klatki
piersiowe], ramion oraz plecow.

Ll i ehergeree, propmy g

Na pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa. Lg

Strefy poszezegolnych urzadzen moga na siebie ey -
nachodzié. ['-==H'.fﬁ‘-£ B
W strefach ochronnych nie powinno byé Zadnych ;‘u :

innych urzadzen, elementéw architektury typu: I ’

drzewo, kosz, tawka itp.

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. 13 ‘306 242 *

-

Material: urzadzenie wykonane z wysokie] jakosci stali spawalniczej, dwukrotnie malowane
proszkowo farbami poliestrowymi. Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
Srutowanie | cynkowanie. Sruby osfoniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety
RAL, w standardzie szaro - zdlta.

-

Elementy konstrukcyjne: gidwna rura konstrukcyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubosc Sciank
3,6 mm. Pozostate rury o srednicy 42,4 mm, 48 mm, 60,3 mm, 76 mm. tozyska kulkowe typu
zamknigtego.

" Rysunek ma 'ﬂaf'kh.r p%qduu?' katyuzny wiyglad szql:l\zerua_;mme nieznacznie od'%faa:f:ﬁ_ﬂ:lﬂ&edﬁlamme; wizualizacji,
4. Biegacz

Wymiary urzadzenia:
diugosé: 1390 mm,
szerokosc: 500 -1500 mm,
wysokos¢: 1920 mm.

Podane wymiary moga roZnic sie w zakresie +/- 2%.

Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla miodziezy
i dorostych oraz uzytkownikéw powyzej 140 cm wzrostu.

Funkcja urzadzenia: wzmacnia miesnie nog i posladkaow,
zwigksza wydolnosc¢ krazeniowo oddechowa.

Na pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa. -
Strefy poszczegdlnych urzadzen moga na siebie LM,
nachodzic. Sy 1€ 2
W strefach ochronnych nie powinno by¢ zadnych Wil -
innych urzadzen, elementdw architektury typu: S
drzewo, kosz, tawka itp.

154 285

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. _- “ 439

Material: urzadzenie wykonane z wysokiej jakosci stali spawalniczej. Elementy stalowe
zabezpieczone antykorozyjnie poprzez srutowanie, cynkowanie oraz dwukrotne malowanie
proszkowe farbami poliestrowymi. Stopnice z blachy aluminiowej, ryflowanej o grubosci 3 mm.
Sruby ostoniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety RAL, w standardzie szaro -

zofta.

Elementy konstrukcyjne: gtowna rura konstrukcyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubos¢ scianki
3.6 mm. Pozostate rury o srednicy 90 mm, 76 mm, 424 mm, 33,7 mm. tozyska kulkowe typu

zamknietego. Urzadzenie posiada ograniczniki ruchu.

* Rysunek ma charakter poaladowy. Faktvczny wyalad urzadzenia moze nieznacznie odbiegac ad przedstawionej wizualizacii.



5. Wyciskanie sied3c + prasa nana (urzadzenie podwajne).

Wymiary urzadzenia:
diugosc: 960 mm,
szerokosc: 670 mm,
wysokosc: 1920 mm.

Podane wymiary moga ronic sig w zakresie +/- 2%,

T LAt =3
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Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla miodziezy
i doroshych oraz uzytkownikdw powyze] 140 cm wzrostu.

Funkcja urzadzenia: wzmacnia i rozwija miesnie klatki
piersiowej, ramion oraz plecow.

i Pl b ey Emopeiiig

MNa pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa.

Strefy poszczegdlnych urzadzen moga na siebie far=t
nachodzic. I@ 5 "g‘g
W strefach ochronnych nie powinno byé zadnych Jis- .

innych urzadzen, elementdw architektury typu:
drzewo, kosz, tawka itp.

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. 106

Material: urzadzenie wykonane z wysckiej jakosci stali spawalniczej, dwukrotnie malowane
proszkowo farbami poliestrowymi. Elementy stalowe zabezpieczone anfykorozyjnie poprzez
Srutowanie | cynkowanie. Sruby osloniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowelna z palety
RAL, w standardzie szaro - ZoHa.

Elementy konstrukcyjne: gtowna rura konstrukeyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubosé Scianki
3,6 mm. Pozostate rury o srednicy 424 mm, 48 mm, 60,3 mm, 76 mm. tozyska kulkowe typu
zamknietego.

* Rysunek ma charakisr pagladowy. Faktyceny wyglad urzgdzenia moZe nieznacznie o@mﬂhﬂslmmq wizualiraci.

Wymiary urzadzenia:
dlugosc: 1290 mm,
szerokost: 510 mm,
wysokosc: 1920 mm.

Podane wymiany moga réanic sie w zakresie +{- 29%.

Przeznaczenie: urzadzenie przeznaczone dla mtodziezy
i doroshych oraz uzytkownikow powyze] 140 cm wzrostu.

Funkcja urzadzenia: wplywa na rozbudowe migsni nog,
wzmacnia migsnie posladkowe 1 brzucha.

ELEEElr i EET s AR R

Ma pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrobu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa. T
Strefy poszczegdlnych urzgdzen mogg na siebie

nachodzic. =t = #
W strefach ochronnych nie powinno byé zadnych ., 18
innych urzadzen, elementow architektury typu:
drzewo, kosz, tawka itp.

. 184 275 .
Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg. . 429 i

Material: urzadzenie wykonane z wysokie] jakosci stali spawalniczej. Elementy stalowe
zabezpieczone antykorozyjnie poprzez Srutowanie, cynkowanie oraz dwukrotne malowanie
proszkowe farbami poliestrowymi. Stopnice z blachy aluminiowej, ryflowanej o grubosci 3 mm.
Sruby osloniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety RAL, w standardzie szaro -
2ofta.

Elementy konstrukcyjne: glowna rura konstrukcyjna pylonu o srednicy 90 mm, grubosc scianki
3,6 mm. Pozostate rury o srednicy 60,3 mm, 42 4 mm. Lozyska kulkowe typu zamknietego.

* Rysunek ma charakier pogladowy. Faktycany wyglad urzadzenia moée nieznacanie odbiegad od preedsiawionel wizualizacii.



6. Rowerek

Wymiary urzgdzenia:
diugosc: 1440 mm,
szerokoscé: 550 mm,
wysokosé: 1920 mm.

Podane wymiary mogq rozZnic sie w zakresie +/- 2%.

Przeznaczenie: urzgdzenie przeznaczone dla mtodziezy
i dorostych oraz uzytkownikéw powyzej 140 cm wzrostu.

Funkcja urzadzenia: wzmacnia miesnie nog i stawy
kolanowe, poprawia wydolnos¢ krazeniowo-oddechowa.

Na pylonie umieszczona jest instrukcja uzytkowania
wyrohu.

Wymiary strefy bezpieczenstwa.

Strefy poszczegdinych urzadzen moga na siebie
nachodzi¢.

W strefach ochronnych nie powinno by¢ Zadnych innych
urzadzen, elementow architektury typu: drzewo, kosz,
tawka itp.

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg.

-

-
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Materiat: urzadzenie wykonane z wysokie] jakosci stali spawalniczej, dwukrotnie malowane
proszkowo farbami poliestrowymi. Elementy stalowe zabezpieczone antykorozyjnie poprzez
srutowanie i cynkowanie. Sruby osloniete zaslepkami. Kolorystyka urzadzen dowolna z palety

RAL, w standardzie szaro - zétta.

Elementy konstrukcyjne: gtéwna rura konstrukcyjna pylonu o s$rednicy 90 mm, gruboéé scianki
3,6 mm. Pozostale rury o s$rednicy 90 mm, 60,3 mm, 48,3 mm, 42,4 mm, 33,7 mm. tozyska

kulkowe typu zamknietego.

* Rysunek ma charakter pogladowy. Faktyczny wyglad urzadzenia moze nieznacznie odbiegat odggrzedstawione] wizualizacji.

1. tawkax 4

tawka Ogrodowa
nr katalogowy A2

Dane techniczne:

-diugnié: 1.8 m

-wysokosit siedrizka: 0,45 m
-wysokosE catkowita: 0,80 m

Materiaty:
- konstrukcla 2eliwna
- deski Kejone malowane pre paratem do drewna

Montaz:
Wyrdb mocowany do podioia prry pomocy kotew.

2. Smietnik x2
- Dlugos¢ 0,50 m




- Szerokdé¢ 0,50 m
- Wysoka¢ 0,90 m

3. Nasadzenia
Proponuje si nasadzenia w postaci krzewéw

4. Stojak na rowery

5. Kamienny stot do tenisa

™,

6. Stot do szachow i chezyka - wersja do wkopania

Szerokdé: 1,70 m

Diugosé: 1,80 m

Wysokai¢: 0,76 m

Strefa funkcjonowania uggdzenia F: 20,63 m2
Wymiary strefy funkcjonowania dtugé: 4,70 m
Wymiary strefy funkcjonowania szerai 4,80 m
Glebokas¢ fundamentowania: -0,22 m

Blat: szlifowany beton, lakierowany w celu ochrormy



Elementy metalowe: ocynkowane ogniowo

Fundamenty: beton klasy min. C12/15

Obrzeza blatu: zaokgglone profilem aluminiowym

Postument,stotki i blat: wibrowany beton, zbrojaimtem fi8

Siedziska: drewno z drzewddiastego, malowane trzykrotnie lakierokgjkolor palisander

7. Tablica regulaminowa

Wysoka¢: min. 200 cm
Specyfika materiatowa:

Konstrukcja: Stal cynkowana, malowana proszkc
Sruby i mocowania: Nierdzewne
Przyktadowa tablica regulaminowa:



